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Fehlermeldungen

Diese Seite listet die Fehlermeldungen des Epulse50-Servoantriebs auf. Wenn ein Fehler auftritt,
meldet der Antrieb die Meldung und deaktiviert die Leistungsstufe — der Motor erzeugt kein
Drehmoment.

Alle Fehlermeldungen deaktivieren die Endstufe des Umrichters (der Motor hat kein Drehmoment).
Alarme vom Typ R können vom Benutzer zurückgesetzt werden, Alarme vom Typ B sind Blockierer. Im
letzteren Fall muss der Umrichter aus- und wieder eingeschaltet werden (C2-16,
STEUERVERSORGUNG), um den Alarm zurückzusetzen.
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Lesen der Fehlertabelle

- Die Tabelle listet die Fehlercodes, den Alarmtyp (R = rücksetzbar, B = blockierend) sowie Ursache
und Abhilfe auf. - Alarme vom Typ R können vom Benutzer quittiert und zurückgesetzt werden,
nachdem die Ursache beseitigt wurde. - Alarme vom Typ B erfordern einen Netzzyklus (Ausschalten
und Einschalten der Steuerversorgung) zum Zurücksetzen. - Entfernen Sie immer die Ursache, bevor
Sie den Alarm zurücksetzen; ein wiederholter Alarm weist auf einen ungelösten Fehler hin.
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