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Epulse50 Motor-Feedback-Anschluss

Diese Seite beschreibt den Motor-Feedback-Anschluss des Epulse50-Servoantriebs. Der Antrieb
unterstützt mehrere Feedback-Typen; der korrekte Anschluss hängt vom Motor und der bestellten
Feedback-Option ab.

Der Epulse50 kann mit verschiedenen Arten von Motor-Feedback arbeiten:
1. Resolver
2. SIN/COS 1Vpp (1 Sinusperiode pro Wellenumdrehung)
3. ABZ + Hall
4. Nur Hall
5. Reluktanz-Resolver mit variabler Reluktanz (auf Anfrage)
6. Sensorlos (auf Anfrage)
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Port Bestellcode Marke Beschreibung
C1 43025-1400 Molex 14-polig männlich, für Motor-Feedback (Buchsengehäuse)

Verdrahtungshinweise

- Wählen Sie den Feedback-Typ, der zum Motor und zur Anwendung passt (Positioniergenauigkeit,
Drehzahlbereich, Auflösung). - Verwenden Sie den oben aufgeführten Steckverbinder (Port C1) mit
dem korrekten Gegensteckverbinder und der Pinbelegung. - Die Feedbacksignale müssen gemäß der
Pinbelegungsseite angeschlossen werden; verifizieren Sie die Versorgungsspannung und die
Signalpegel vor der Inbetriebnahme.
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