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GDi-ISO-EtherCAT-integrierter Linearmotor

Die GDI-i-Motorserie besteht aus einem tubularen Linearmotor und einem integrierten Antrieb. Mit
diesem Konzept wird der Regler aus dem Schaltschrank eliminiert, was die Installationszeit und den
Aufwand reduziert. DarUber hinaus kdnnen mehrere Gerate in einer Daisy-Kette verbunden werden,
was das Konzept modularer Maschinen umsetzt.

Die GDI-i-Motoren sind tubulare Linearmotoren mit einem hochprazisen Encoder und einem
Servoantrieb. Diese Baureihe kann eine Spitzenkraft von 1700 N und eine Spitzengeschwindigkeit von
5 m/s erzeugen.

Der integrierte Antrieb verflugt Uber eine industrielle Ethernet-Schnittstelle: EtherCAT (CoE). Die
RS485-Konfigurationsschnittstelle steht fur die Inbetriebnahme des Motors mit der NILAB-Starter-PC-
Software zur Verfugung.

Die GDI-i-Motorserie mit integriertem Antrieb garantiert IP65-Schutz und verhindert Verunreinigung
durch Staub und Wasserspray.
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