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Eingangs-/Ausgangssignale

BITTE ACHTEN SIE AUF DIE VERBINDUNGEN ZWISCHEN DEN AUSGANGSSIGNALEN DES
MOTORS UND DER SPS!

AUSGANGE SIND NICHT GEGEN UBERMASSIGE STROMANFORDERUNG GESCHUTZT (MAX
100mA).

WENN DIE AUSGANGE BEI AKTIVIERTEM MOTOR AN MASSE ODER AN EINE LAST MIT
NIEDRIGEM WIDERSTAND ANGESCHLOSSEN WERDEN, WIRD DER PNP-TRANSISTOR DES
AUSGANGS DAUERHAFT BESCHADIGT.

Eingangssignale

Die Eingange sind gegen Verpolung und Uberspannung geschiitzt. Der Logikpegel betragt 24VDC.
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Ausgangssignale

PNP - Standardtyp (Standardtyp - mit 24VDC-Antrieb)

Die digitalen Ausgangssignale sind standardmalig vom Typ PNP (ohne internen Pull-Down).
Die absolute Stromfahigkeit betragt 100mA pro Ausgangsleitung.

FUR DEN KORREKTEN BETRIEB UND ZUR VERMEIDUNG VON SCHADEN VERWENDEN SIE DIE
EINGANGSKENNLINIE TYP 2, EN 61131-2 AM SPS-EINGANG.
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IN DIESEM FALL BETRAGT DIE STROMAUFNAHME AUS DEN SPS-EINGANGEN
TYPISCHERWEISE < 10mA
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NPN-Typ - mit 48VDC kompatibler Antrieb
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