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B&R-Servoantrieb

Diese Seite beschreibt die Integration des Green-Drive-ISO-Tubular-Linearmotors mit einem B&R-
Servoantrieb. Der B&R-Antrieb wird mit dem passenden Einschubmodul und den korrekten Encoder-
und Motorphasen-Einstellungen konfiguriert.

ACOPOS MULTI

Einschubmodul: ENDAT 8BAC0120.000-1

| Flgure ] X1l ” Pin " Hame ” Funclion
1 A Charnel &
- | C0M Encade supaly OV
3 B Charnel B
4 +5 Emcodes supply +5 ¥
5 =} Deata input
-]
T T# Temperature sengar +
a T Clock output
o AN Charmal & invarted
o Sangs COM Senzs input 0 W
11 B Charnisl B invarted
12 Sense +5 Sense input +5 W
13 o Ciata irgut inverted
14 T- TEMDEratisre SEnsar -
15 ™ Clack autput inverted
Table: P aksigroments - EnDat 2.1 anterlacs SBACO1720.000-1
Einschubmodul: SIN/COS 8BAC0124.000-1
Figure %11 Pin Name Functhon |
1 a Chanral A I
2 CcoM Encodear supply 0 W
3 B Chanral B
4 +#5W Encoder supphy +5 W
5 T+ Tarmparaturs sensor +
& Lirmit - Negative limE {L2) |
7 A Retarends pulss invertad I
8 Limit+ Positiwe limit [L1)
a AL Chanrel & ifverted
10 Sanse OOM SEnsE input 0V |
11 B Chanrl B invertad |
1z Sense +54 Sense input +5 |
13 T- Termnperaturs sersor -
14 R Reference pulse
15 - |
|

Table: P assignments - SinCos stertace SRACTI24.000-1

Acopos

Einschubmodul:8AC120.60-1
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Flguie Xii Pim LET Functicm
Enfat moile || Incremeital mode
1 A Chareiel &
) lCDHIl.S-B.lL.IE- 15) l Encoder supply 0V
O L Channel &
a | t5voudoasa M | Encoder supply 5%
L] v} Drata inpurt " —_
L]
| & 7 ay - | Raference pulse
| Inwarted
L] T Ciach outout I
8 Ay Channal A verted
i 0 Sanes COM Sands inpet OV
1 e Channal B invarad
12 i Sense #5V l Sense nput #5 W
13 Ia\_ I Data
Inwarted
14 l " I Reference pulse
15 |T'- l (oo ot
Inwerted

Table: Fin sssigrmants for AC120 - Enat Encodier [rtecfecs

Acopos P3

Einschubmodul: 8EAC0152.001-1

Figure i Pin Name | gicos | EnDat 2.1 | sS1 SinCos HIPERFACE
1 i Bl Channel B inverted REF cosine
— 2 B Channel B Cosine
3 |GND Encoder power supply 0V
* 4 A Channel A inverted REF sine
A | 5 |A Channel A Sing
|_ "E : 6 R Reference pulse | Data +
% 7 R Reference pulse in-| Data -
verted
E LA L Encoder power supply 5 V 53010% pPOWET Sup-
B 8 |T- Temperature sensor | Clock - Temperature sensor
= - -
< 0 [T+ Temperature sensor | Clock + Temperature sensor
= B '
=
A'_

Encoder-Konfiguration

Inkrementalencoder (ncINC) mit ParlD 109 = 16384 (Interpolationsfaktor)

Motorphasen

V- und W-Phase invertiert.

Hinweise

- Wahlen Sie das Einschubmodul entsprechend dem Motorfeedback (ENDAT oder SIN/COS). - Stellen
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Sie den Interpolationsfaktor (ParID 109) wie oben gezeigt fur die konfigurierte Auflésung ein. - Die
Motorphasen-Reihenfolge muss mit der Antriebskonfiguration Ubereinstimmen (V und W invertiert). -
Fir das vollstandige Inbetriebnahmeverfahren verweisen Sie auf die B&R-Dokumentation und das
Motordatenblatt.
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