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B&R-Servoantrieb

B&R-Servoantrieb

Diese Seite beschreibt die Integration der Green-Drive-ISO-Rotolinear-Einheit mit einem B&R-
Servoantrieb. Der Antrieb verwendet das passende Einschubmodul fur die lineare und die rotative

Seite.

Seite des Linearmotors

Einschubmodule: https://www.nilab.at/dokuwiki/doku.php?id=green_drive_iso:b r drive|

Seite des Rotationsmotors

ACOPOS Multi

Einschubmodul: 8BAC0122.000-1

Figure X1 Pin  Description Function il bt idad
1 T+ Temperature sensor + e ]
2 T- Temperature sensor - - |
3 54 Sine input + Blue |
- §1 Cosine input - Red |
g R2 Reference output + Black/ \White |
P (or yellowhehite) |
.
e 3 = i |
e L 7 s2 Sine input - Yellow |
° L 8 3 Cosine input + Black
% @ 9 R1 Reference output - RedWhite
L
. J

ACOPOS Standard

Einschubmodul: 8AC122.60-3
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Typical wire colors for
Figure m Pin Name Function he resolver
1 S i A
2 e = =
3 54 Sine input + Blue
4 51 ‘Cosine input - Red
5 R2 Reference output + black/white
(or yellow/white)
[ = s e
3 7 32 Sine input - | Yeliow
8 353 Caosine input + Black
g R1 Reference output - red/white
1
ACOPOS P3
Einschubmodul: 8EAC0122.001-1
Mini KO Typical wire colors for
Figure X41A Pin Name © Function the resoiver s
1 |52 Sine input- Yellow
“ 2 R2 Reference output + Black/White
e (or yellowhwhite)
3 s Sine nput + Bwe
» 1 R Reference output - RedWhite
RESULVER - 5 53 Cosine input + Black
1 B T1 Temperature sensor + e
L I, | 7 51 Cosine input - Red
= g Ta Temperature sensor - e
E—L‘-ﬂr
igning i ing
SNTEB1

BEAC0122.001-1

Hinweise

- Die Seite des Linearmotors verwendet die fur den Green-Drive-ISO-Motor gezeigten
Einschubmodule. - Die Seite des Rotationsmotors verwendet die Resolver-Einschubmodule
(ACOPQOS Multi, Standard oder P3). - Wahlen Sie das Einschubmodul entsprechend dem Antriebstyp
und dem Feedback. - Fir das vollstandige Inbetriebnahmeverfahren verweisen Sie auf die B&R-
Dokumentation und die Seite mit den technischen Daten.
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