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Thermosensor

Diese Seite beschreibt den Thermosensor des Green-Drive-Tubular-Linearmotors. Der Sensor
überwacht die Wicklungstemperatur und liefert das Signal an den Servoantrieb für den
Überlastschutz.

Der Green-Drive-Tubular-Linearmotor verwendet PTC600 als Standard-Thermosensor.

Hier sind die Eigenschaften, Widerstandswert vs. erkannte Temperatur.
Der Standardwert für die Warnschwelle beträgt 1 kΩ und für die Alarmschwelle 1,1 kΩ.
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So funktioniert der Thermosensor

- Der PTC600-Sensor erhöht seinen Widerstand mit der Temperatur. - Der Servoantrieb bewertet den
Widerstand, um die Wicklungstemperatur zu erkennen. - Die Warnschwelle (1 kΩ) löst eine Warnung
aus; die Alarmschwelle (1,1 kΩ) löst einen Fehler aus und stoppt den Antrieb. - Schließen Sie den
Sensor gemäß der Verbindungsseite an den Antrieb an; die Verdrahtung ist dort gezeigt.
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