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Xtrapulspack-Servoantrieb SIN/COS 1Vpp

Fur die Konfiguration des Xtrapulspack wird die Gem Drive Studio Software verwendet.

Bitte verwenden Sie unsere Datasheet Engine, um die Motorparameter zu sehen.

Schritt 1) = Motorkonfiguration = Strombegrenzung

Motor data r Current limit
Masimum curent [a) | 4% Rated Current
Rated curent [A Rated Current
Erase data

Motor feedback
SinCos track resolver

Refresh [ Cancel Close

Schritt 2) => Motorkonfiguration => Stromregelung
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Motor data Current loop

Phasedo-phase inductance (mH) | Inductance value

Bandwadth

" Low

.............

Motor seler Erase dala
D loop proportional gair:
Mol feedback
SinCos rack resolver 1D loop ntegral gair:

13 loop proportional gair:
10 loop integral gair:

Lows pazs filker [Hz)

Apply Refiesh ] Cancel

Schritt 3) Positionssensoren
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Position sensors

Resolver mput
SinCos tracks Not reversed Resolver parameters ‘
Encoder 1 nput
Disabled Encoder 1 parameters 1
Motor Feedback: Resolver User position scaling:
Servo loop Resolver 60.00 mem per motar revolution
Feedback selection | User position scaling ‘

Refiesh | Cancel ||[  Close

Hinweis, dass Sie bei NL80Q oder NLO80X die Skalierung auf 30 mm und bei NL0O40Q
oder NL0O40X die Skalierung auf 18 mm einstellen missen.

Schritt 4) Positionssensoren = Benutzer-Positionsskalierung
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12:44
User position scaling
- Position urit ~ Display factot

" Revolution 1
" Increment " 01
(& Milimeter « 001
(™ Meter " 0.001
" Degee
(" Other unit;

Motor displacement: 1 revolution

Load displacement in mm:

60

Apply Refresh Cancel Close

Schritt 5) Motorkonfiguration = Autophasing
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Motor data Autophasing
Muatbor Lype
[Rotative -l
[BIUSHE‘ES j
Erase data
Motor fesdback S-tﬂhﬁ.utnpha:mg plmu .

SinCos biack rescbver

Poles pass: 1

Phateorder & 120° 240

Position sensor off set

Apply Refresh | Cancel |  Close

Schritt 6) Bewegungsprofilanforderungen angeben

Verwenden Sie Profilmodi, um mit dem Position-Profilmodus die Geschwindigkeits- und
Beschleunigungsanforderungen fur lhre Anwendung anzugeben.

Schritt 7) Autotune durchfiuhren

Verwenden Sie Regler = Autotuning, um den Motor entsprechend den Position-Profilmodus-
Spezifikationen abzustimmen.
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