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Xtrapulspack-Servoantrieb TTL-
Inkrementalencoder

Flr die Konfiguration des Xtrapulspack wird die Gem Drive Studio Software verwendet.

Bitte verwenden Sie unsere Datasheet Engine, um die Motorparameter zu sehen.

Schritt 1) = Motorkonfiguration = Strombegrenzung

Motor data Curmrent limit
Maximum curent (8] | 4 X Rated Current
Rated cuent (4] | Rated Current
Erase data

Motor feedback
SinCos track resolwer

Refresh [ Cancel Close

Schritt 2) => Motorkonfiguration => Stromregelung
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Motor data Cusrent loop
Phass-o-phase nductance [mH} | Inductance value
Bandwadth
™ Low
| Calculate current loop gains _
Motor seles Erase data
|0 loop proportional gair:
Molor feedback
SinCos lrack resolver |0 loop mbegral gairc

13 loop proportional gain:

10 loop integesl gair:

Lows pass filer [Hz)

Schritt 3) Positionssensoren

Um den digitalen Ausgangs-Inkrementalencoder als Motorfeedback zu verwenden, deaktivieren Sie
bitte den Resolver-Eingang und wahlen Sie TTL-Inkremental.
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5

[ A Pa ) )
"'?,:IEER"."'D position sensors parameters d— 1—E|,- ﬁ

- Position sensors

— Rezaolver input

Dizabled Hezolver parameters

Mot reverzed Encoder 1 parameters

— Encoder 2 irput

Encoder 2 parameters

—ARai0g Eensar mput

fnalog sensor parameters

— Senzorless control

Sensorless parameters

k otor Feedback: Encoder 1 Uzer pozition zcaling:
Servo loop: Encoder 1 BO.000 mm per motar revolution
Feedback zelection | User position zcaling |
Hefresh | Eancel : ............. EIDSE .............. :

Verwenden Sie standardmaliig die Auflésung von 8192 Impulsen/Zyklus. Wenn der Motor eine andere
Aufldsung hat, verwenden Sie bitte die richtige hier.
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"-}:é SERVO position sensors parameters | = || (=] ||£§I|

Encoder 1 parameters

Enable encaoder 1 input v

— Encoder type

i TTL incremental encoder j

Resalution (inc per motor revolution): | a9z

[1 zignal penod = 4 inc)

Zero mark pitch [inc): | 0

[1 zignal penod = 4 inc)

— Encoder 1 parameters

Zera mark. zhift [inc): Zera mark, width [inc];
| 1] | a2
Reverze direction I

— Abzalute encader init,

Maw. value [encoder modulo); 4095

Init. position range | Read encoder pozition |

Encoder pogition walue: ...

Apply Refrezh | Cancel |

Schritt 4) Positionssensoren = Benutzer-Positionsskalierung
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User position scaling
- Position unit - Display factor

" Revolution -l
" Increment 0
(+ Milimeter (+ 0.0}
™ Meter " 0.0M
" Degiee
" Other unit:

Motor displacement: 1 revolution

Load displacement in mm:

| 60

Apply Refresh Cancel Close

Schritt 5) Motorkonfiguration = Autophasing
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Motod data Aulophasing
Mator Lype
[Hotal'we l‘l
[Blushle-s-; j
Eraze dala
Motor feedback
SinCos track resobver
Poles pass: 1
Phaseorder: & 120° © 240°
Paosition sensor offset
Apply Refresh | Cancel [ Close

Schritt 6) Bewegungsprofilanforderungen angeben

Verwenden Sie Profilmodi, um mit dem Position-Profilmodus die Geschwindigkeits- und
Beschleunigungsanforderungen fir lhre Anwendung anzugeben.

Schritt 7) Autotune durchfithren

Verwenden Sie Regler = Autotuning, um den Motor entsprechend den Position-Profilmodus-
Spezifikationen abzustimmen.
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