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Verfahren zum Aktualisieren der Motor-Firmware

Mit der NILAB-Starter-Software ist es méglich, die Firmware des integrierten Linearmotors vor Ort zu
aktualisieren. Bitte laden Sie die neueste Version des NILAB Starter hier herunter:
:nilab_starter:nilab_starter_ver2.4.1.7.zip

Schalten Sie den NILAB Starter in den Expertenmodus um, indem Sie die Passwortentsperrung
verwenden, auf das Symbol » oben rechts klicken, das Passwort eingeben und dann mit der linken
Maustaste auf den Passworttext () klicken.

Das Entsperrpasswort ist auf Anfrage (fragen Sie NILAB nach dem richtigen Passwort), gefolgt
von einem Doppelklick auf das Passworttextfeld.**
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Gehen Sie zum Fenster Firmware-Repository und klicken Sie auf Nach neuer Version suchen. Dann
erscheint eine Liste verflgbarer Firmware in der Listbox. Wahlen Sie die richtige aus und drucken Sie
die Schaltflache Download Selected FW.
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Schritt 3

Gehen Sie zum Fenster Motorparameter und driicken Sie die Schaltflache FW Update
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Schritt 4

Wahlen Sie die Datei von dem Ort aus, an dem die FW-Datei heruntergeladen wurde, und starten Sie
das Aktualisierungsverfahren.
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