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Motoridentifikation iber Modbus

Motoridentifikation uber Modbus

Um den Motor am Modbus-Kommunikationsbus zu identifizieren, starten Sie bitte das Scan-Verfahren
und dricken Sie die Schaltflache Scan Modbus nodes.
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Bitte wahlen Sie einen der Motoren in der Liste der aktiven Gerate aus. Zum Beispiel Nr. 1
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Drucken Sie No im Fenster, um die Verbindung der Schnittstelle zur ausgewahlten Knoten-ID zu

vermeiden.
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Die rote und grune LED am Motor, die seine ldentifikation anzeigen, blinkten abwechselnd fur 3
Sekunden. Dies geschah bei jeder Identifikationsanfrage.
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