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So stellen Sie die richtige NODE-ID in der Motorkonfiguration ein

Verbinden Sie sich mit NILAB Starter mit dem einzelnen Motor und speichern Sie eine andere Adresse
im Fenster Motorparameter. Driicken Sie dann Download configuration to the motor und Store
configuration to Flash, um die Knoten-ID dauerhaft im Speicher des Motors zu speichern.

Bitte verwenden Sie NODE-ID von 1 bis 128. Die neue Knoten-ID wird nach einem neuen Netzzyklus

aktualisiert.
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So verbinden Sie die Motoren am BUS

Die NLi-integrierten Miniatur-Linearmotoren sind mit einer MODBUS-RTU-Kommunikationsschnittstelle

ausgestattet.

Weitere Informationen Uber diese Art von Feldbus kdnnen hier gelesen werden:
https://en.wikipedia.org/wiki/Modbus

PLC or PC

Motor 1

Motor N

120 ohm

RS485 line

120 ohm

Wie im obigen Schema, empfehlen wir fur lange Verbindungen einen Abschlusswiderstand von 120
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Wenn der Motor mit dem NL-DB15-MG6-Klemmenblock von NILAB verwendet wird, verbinden Sie bitte
die Erdung mit Masse, alle vorhandenen Masseverbindungen mussen verbunden werden, wenn die
Kabellange mehr als 5 Meter betragt.

Diese Verbindung gewahrleistet die Abschirmung des Kabels.

| DBIS-MGE & 8
Sa g0

TO GND

=

R

L O T I I BN BN
@ 8 & B 0 B B8

lgl10]1]12]13]14]15]

i
w0 |
uy 1)
__ 9
-
m 1
i
B

.,..
|

ROHS
UL 94-v0

Bitte beachten Sie, dass Sie maximal 2 Register pro Leseoperation mit der Standard-
Kommunikationsgeschwindigkeit von 38400 und Parity Even lesen kdnnen. Die MODBUS-Parameter
sind je nach beteiligter Funktion in verschiedenen Bereichen organisiert.

So scannen Sie den Bus nach Motoren

Es ist maglich, den Modbus mit der NILAB-Starter-Funktion zu scannen: SCAN MODBUS NODES Bitte
entfernen Sie die Markierung bei Get periodically status update. Prifen Sie dann Avoid download
parameter from drive, verbinden Sie den richtigen COM-Port mit der Schaltflache CONNECT to MOTOR
und drlicken Sie dann SCAN MODBUS NODES, um den Bus nach den Motoren zu scannen.
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Standardgerat fur MODBUS-Kommunikation mit NLi-Integriertmotor
TOP7-PLC-Touch

FUr die Programmierung, Diagnose und Parametrierung des integrierten Miniatur-Linearmotors ist es
moglich, das TOP7-Touchpanel zu verwenden. NILAB stellt eine Losung mit Software bereit, die auf
diesem Gerat fur den Einsatz in der industriellen Automatisierung lauft. Informationen uber TOP7 sind
hier verfugbar: http://www.elcoelettronica.it/en/products/products_view.php?name=TOP%207
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Motor D-SUB 15 Connections

Pin 2 - Modbus B/ RS485
Pin 3 - Ground

Pin 1 - Modbus A/ RS485

Helmholz-600-400-7BA31-Modul

In Kombination mit dem FCT640-PLC-Master-Controller ist es moglich, diese MODBUS-RTU-
Schnittstelle zu verwenden, um mit dem integrierten Miniatur-Linearmotor Uber ein Standard-
CODESYS-Programm zu kommunizieren.
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MOXA-TCC-100/100I-Serie

Seitenlink:
https://www.moxa.com/en/products/industrial-edge-connectivity/serial-converters/serial-to-serial-conv
erters/tcc-100-100i-series

MOXA-UPORT-1100-Serie

Seitenlink:
https://www.moxa.com/en/products/industrial-edge-connectivity/usb-to-serial-converters-usb-hubs/us
b-to-serial-converters/uport-1100-series

WAVESHARE RS485 zu EJ45 Ethernet - Schienenmontage

#‘_%

Virtueller COM-Port-Treiber: https://www.waveshare.com/wiki/File:Virtual-serial-port-control3.5.rar
Vircom-Software: https://www.waveshare.com/w/upload/4/42/VirCom_en.rar

Bitte verwenden Sie diese Konfiguration:
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Device Settings

Device Info - -~ Network Advanced Settings 1
Virtual Serial [COM15 IP Mode |pHCP ~| ||DNsSenerp [ 192 168 178 . 1
DevType | IP Address [ 192 . 168 . 178 . 89 Dest. Mode |Dynamic =l
Dev Name |WSDEWCI{I1 Port ]5l12 Transfer Protocal |Ntma j
DevID | 2867C2B3723F ] Work Mode ]TCP Server El Keep Alive Time | 60 (s)
Fimware Ver [Vi452 Net Mask | 255 255 255 = 0 Reconnet Time [ 12 (s)
Gateway | 192 168 178 . 1 Http Port |80
v i 192.168.178.66 ﬂ 230 .90 . 76 1
= Sk ovntoad Dest. IP/Domain Local UDP Group IP [ 3
- . Dest. Port [4196 I Register Pkt | ™ AsCH
o L.Ilil_' _" 'JIT:II
' - ™ Restart for no data every |300 Sec.
¥ REAL COM Pratocal Serl= [
= - Enable send paramater i
B Wodbus TP To AT Baud Rate 38400 |~ i MEXS |
B Ser — Data Bits More Advaced Settings_.. ]
F DHCR'SiAnan Panty
) -Framing Rule 1
[T Storage Extend Stop Bits Max Frame Length 1300 (Byte
W Multi-1 ontectian Flow Control |Nune ’I Max Interval(Smaller will better) | 3 {Ms)
Get Default | [5ave As Defaul|| Load Default | Modify Key | [irmware/Confi| | Restan Dev | [Modify Setting] ~ Cancel |
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- Batch Create - .| Vircom Login Koy
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[2023-04-19, 16:02:04] Connectad to 152 15
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