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Integrierter Encoder

Standardoption: Absoluter Magnet-Encoder TTK50 Sick

Präzision, Geschwindigkeit, Dynamik, Steifigkeit und hohe Regelgenauigkeit - genau diese
Eigenschaften spielen eine wichtige Rolle in High-End-Anwendungen der Antriebstechnik. Das TTK50-
Linearmesssystem besitzt alle diese Eigenschaften und ist ein sehr kompaktes Motor-Feedbacksystem
mit HIPERFACE®-Schnittstelle. Das magnetische Funktionsprinzip, die lange Messlänge und die
extrem hohe Auflösung eröffnen alle Arten von Anwendungsmöglichkeiten für die absolute
Positionserfassung mit Linearmotoren. Das TTK50 enthält die neueste Sensor- und
Auswertungstechnologie. Die zur Messebene ausgerichtete Sensorplatte ist mit Hall-Sensoren in zwei
parallelen Spuren ausgestattet. Ihre Anordnung entspricht der Aufteilung des Magnetbands in eine
inkrementelle und eine absolute Komponente. Um die absoluten Positionswerte während des Betriebs
zu berechnen, erkennt der Lesekopf zunächst die absolute Startposition, wenn der Linearmotor
startet. Alle anderen tatsächlichen Positionen des Antriebs werden dann über die inkrementelle
Position auf der Magnetspur oder die Sinus-/Kosinussignale bestimmt.

Eigenschaften

Parameter Wert
Auflösung 1 Mikrometer
Magnetischer Pitch 1 mm
Wiederholgenauigkeit < 5 Mikrometer
Genauigkeit +/- 10 Mikrometer
Schnittstelle SIN/COS + Hiperface RS485

Pinout
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Zweite Option: Absoluter optischer Encoder LIC411
Heidenhain

Eigenschaften

Parameter Wert
Auflösung 0,01 Mikrometer
Teilung der Gradierung 1 mm
Wiederholgenauigkeit < 0,1 Mikrometer
Genauigkeit +/- 3 oder ± 5 Mikrometer
Schnittstelle Endat 2.2

Pinout
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Sekundärer Encoder Temposonic (optional)

Pinout

https://dokuwiki.nilab.at/lib/exe/fetch.php?media=lma_actuator:endat_pinout.png
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