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Anschlussschema

Diese Seite zeigt das Anschlussschema des MBD-Servoantriebs. Es veranschaulicht die Verkabelung
des Antriebs aus zwei Ansichten — der Vorderansicht und der Draufsicht — so dass die
Verbindungspunkte und die Kabelfihrung klar sind.

Vorderansicht

Die Vorderansicht zeigt die Antriebsanschlisse, das Display und die Steckverbinderanordnung, wie sie
von der Frontplatte aus gesehen werden.
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Draufsicht

Die Draufsicht zeigt das Antriebslayout und die Anschlussanordnung, wie sie von oben gesehen
werden.
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Verkabelungshinweise
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- Folgen Sie den Anschluss- und Steckverbinderkennzeichnungen, die in den Ansichten gezeigt
werden. - Verwenden Sie den richtigen Leiterquerschnitt und das empfohlene Anzugsdrehmoment fir
die Leistungsanschllsse. - Verbinden Sie den Erdungs-/PE-Anschluss, bevor Sie die Versorgung
anlegen. - Fr die detaillierte Pinbelegung jedes Steckverbinders verweisen Sie auf die Seite
Steckverbinder und das Installationshandbuch.
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