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Steckverbinder

Diese Seite zeigt die Steckverbinder des MBD-Servoantriebs. Die Steckverbinderanordnung hängt
von der Stromgröße des Antriebs ab.

Steckverbinder für Größen bis 12/24A

Die Abbildung unten zeigt die Steckverbinderanordnung für die kleineren Antriebsgrößen (bis 12/24
A).

Steckverbinder für Größen 30/60A und 42/84A

Die Abbildung unten zeigt die Steckverbinderanordnung für die größeren Antriebsgrößen (30/60 A und
42/84 A).

Steckverbinderübersicht
Steckverbinder Funktion
C6 Motorfeedback (Encoder / SIN-COS)
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C5 Digital-I/O und OK-Relais
CAN / RS232 Kommunikationsschnittstellen
Leistungsanschlüsse Hauptversorgung und Motorphasen

Die genaue Pinbelegung jedes Steckverbinders ist in der entsprechenden Seite (I/O, Feedback,
Kommunikation) gezeigt. Verwenden Sie die Gegensteckverbinder und Kabeltypen, wie in der
Zubehörseite aufgeführt.
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