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Mechanische Daten

Diese Seite zeigt die mechanischen Daten des MBD-Servoantriebs. Die Abmessungen sind nach der
StromgrolSe des Antriebs gruppiert.

Abmessungen der GroRen 3/6A, 6/12 und 12/24

Die Zeichnungen unten zeigen die Abmessungen und die Montageanordnung fur die kleineren
AntriebsgroRen.
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Abmessungen der GroRen 30/60A und 42/84A

Die Zeichnung unten zeigt die Abmessungen und die Montageanordnung fur die groReren
Antriebsgrofen.
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Montagehinweise

- Verifizieren Sie den Montagefreiraum und den Kuhlabstand vor der Installation. - Verwenden Sie die
in der Zeichnung gezeigten Montagebohrungen mit den richtigen Befestigungsmitteln. - Beachten Sie
den Mindestabstand zu den umgebenden Komponenten fur Warmeableitung und

Steckverbinderzugriff. - Die Abmessungen sind Nennmal3e; verweisen Sie auf das 3D-Modell oder das
Datenblatt fur die exakte Geometrie.
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