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Anschluss von Motor und Haltebremse

Motoranschliisse

Die Motor-Haltebremsen-Verbindung des Servoverstarkers muss mit abgeschirmtem Kabel erfolgen.
Die Abschirmung muss an beiden Enden verbunden werden. Eine Seite muss mit dem Gehause des
Motors verbunden werden, das mit dem Erdungsnetzwerk verbunden werden muss. Das andere Ende
sollte mit C3 / 3 (PE) oder direkt mit dem Gehause des Servoverstarkers verbunden werden. Der
Servoverstarker erlaubt die automatische Verwaltung der elektromechanischen Motorbremse (falls
vorhanden)
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C3 CONNECTOR

PIN PIN DESCRIPTION

1 +Brake Motor holding brake, positive

2 -Brake GND Mator holding brake

3 PE Protective earth

4 U Motor phase U

5 W Motor phase V

6 W Motor phase W

Haltebremsenverwaltung

Um die automatische Verwaltung der Haltebremse zu aktivieren, setzen Sie das Menu ,Mechanical
Brake” im ,Motor“-Fenster auf den Wert YES mit der TKSED-Software oder der MBD-Studio-Software.
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