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Safe Torque Off Eingänge

24V / STO A-B (C1) Verbindung

Der C1-Steckverbinder enthält die Stromversorgung (24VDC erforderlich) und die Sicherheitseingänge
STO-A und -B.
STO-Eingänge sind TÜV-zertifiziert mit spezifischer Firmware.

SEHR WICHTIGER HINWEIS
Eingänge für redundante Verwaltung Safe Torque Off

Der Stromkreis befindet sich in der Phase der Zulassung; im Moment
kann der Hersteller nicht für jede Verwendung für
Sicherheitsfunktionen verantwortlich gemacht werden.
Der Servoverstärker kann nicht aktiviert werden, wenn diese Eingänge
offen gelassen werden,
in diesem Fall bleibt der Motor ohne Drehmoment und wenn er rotiert,
stoppt er aus Trägheit.
Es ist zwingend erforderlich, die STO-Eingänge nur zu treiben, wenn
der Servoverstärker deaktiviert ist

Beispiel einer Verbindung mit STO-A- und STO-B-Eingängen
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Beispiel einer Verbindung, um die Verwendung der STO-A-
und STO-B-Eingänge zu vermeiden

Wenn Sie die sicheren Eingänge STO-A und STO-A nicht verwenden möchten, schließen Sie sie einfach
direkt an Steckverbinder 1 von C1 an (siehe Diagramm unten).
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