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16-Bit-SIN/COS-Encoder-Konverter -
Interpolator mit Hall-
Kommutierungssignalausgangen

Ubersicht

Der NL-NQ8D ist ein fortgeschrittener Interpolator, der mit allen Typen von 1Vpp-Sin/Cos-Encodern
kompatibel ist. Fur DIN-Schienen-Montage ausgelegt, wandelt er analoge 1Vpp-Sin/Cos-Signale in 5V-
TTL-Digitalquadratur- (A/B-) Ausgange um. Er kann diese analogen Signale auch in BiSS-C- oder SSI-
Digitalprotokolle umwandeln. Programmierbare UVW-Kommutierungsausgange sind verflgbar, die 1
bis 32 Polpaare unterstutzen.

Dieses Gerat ist wesentlich, wenn ein Servoantrieb ein 1Vpp-Sin/Cos-Signal nicht direkt als Feedback-
Schnittstelle akzeptieren kann.

Programmierschnittstelle - Treiber & Software

Der Interpolator kann mit dem Programmierkabel DE23500555-1M in Kombination mit der
Programmiersoftware programmiert werden.
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Der Windows-Treiber fur das Programmierkabel kann hier heruntergeladen werden:
:miniature_motors:usb_mb3u_driver ftdi21224.zip

Merkmale:

Element
Auflosung von bis zu 16384 Winkelschritte pro Sinusperiode

Binare und dezimale Auflosungseinstellungen, z. B. 500, 512, 1000, 1024; programmierbare
Winkelhysterese

Count-sicheres Vektor-Follower-Prinzip, Echtzeitsystem mit 80 MHz Abtastrate

Direkter Sensoranschluss; wahlbarer Eingangsverstarkung

Rail-to-Rail-Eingang (Frequenz bis zu 500 kHz)

Kalibrierung fur Offset, Amplitude, Phase und Verzerrung

A/B-Quadratur-Signale bis zu 10 MHz mit einstellbarem minimalen Ubergangsabstand
Bis zu 32-Bit-Periodenzahlung mit Nullverarbeitung oder absoluter Datenschnittstelle
Absoluter Winkelausgang Uber schnelle serielle Schnittstelle (BiSS, SSI, SPI)
Permanenter bidirektionaler Speicherzugriff auf Parameter und OEM-Daten Uber BiSS C
Fehleriberwachung von Frequenz, Amplitude und Konfiguration

ESD-Schutz und TTL-/CMOS-kompatible Ausgange

Status-LEDs

Die ERR-LED (ROTE FARBE) meldet einen Fehlerzustand, der mit der GUI-Oberflache konfigurierbar ist
— zum Beispiel ein SIN/COS-Signal, das zu niedrig oder aullerhalb des Bereichs ist. Die PWD-LED
(GRUNE FARBE) meldet das Einschalten des Interpolators: Wenn die griine LED blinkt, ist die 5-V-
Spannung nicht stabil oder der Strom ist zu schwach.
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Steckverbinder

X1-Steckverbinder ist mannlicher D-SUB 15 HD, X2-Steckverbinder ist weiblicher D-SUB 9,
X3-Steckverbinder ist weiblicher D-SUB 15.

X1-Steckverbinder - Inkrementeller Ausgang AB und UVW-
Kommutierungssignale

Pin|Signal | Beschreibung

1 A+ Positives A

2 |A- Negatives A

3 |B+ Positives B

4 |B- Negatives B

5 |NERR |Fehlereingang/-ausgang, aktiv niedrig
6 |+5VDC|Stromversorgung

7 |GND |Masse

8 |U+ Positive Kommutierung U
9 |U- Negative Kommutierung U
10 \V+ Positive Kommutierung V
11 |v- Negative Kommutierung V
12 W+ Positive Kommutierung W
13 |W- Negative Kommutierung W
14 \Z+ Positives Z

15 |z- Negatives Z

X4-Steckverbinder - BiSS-C-Bus - INTERPOLATOR IC1

Dieser Port wird verwendet, um Daten vom ersten Interpolator-IC zu programmieren und zu lesen, das
das Emulationssignal ABZ mit einstellbarer Aufldsung als Encoder-Feedback fur den Servoantrieb
erzeugt.

Pin|Signal Beschreibung

MA+ |TaktP

MA-  |Takt N

VDD |5V-Logik
Master-Datenausgang N

GND |Masse

SL+ |Geratedateneingang P
SL- Geratedatenausgang P
MO+ |Master-Datenausgang P

Ol NoU|RW[N|F
=<
@

X2-Steckverbinder - BiSS-C-Bus - INTERPOLATOR IC2

Dieser Port wird verwendet, um Daten vom zweiten Interpolator-IC zu programmieren und zu lesen,
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das das Emulationssignal UVW mit einstellbarer Auflosung fur die Motorkommutierung erzeugt.

Pin|Signal Beschreibung

SL+ |Geratedateneingang P
SL- Geratedatenausgang P
MO+ |Master-Datenausgang P

1 |- -
2 |MA+ |TaktP

3 |MA- |TaktN

4 VDD |5V-Logik

5 |MO- |Master-Datenausgang N
6 |GND |Masse

7

8

9

X3-Steckverbinder - SIN/COS-1Vpp-Encoder-Eingang

Pin|Signal Beschreibung

1 - -

2 - -

3 - -

4 |+5VDC|Encoder-Stromversorgung
5 |0V Masse

6 |SIN+ |Positiver Sinus

7 |COS+ |Positiver Kosinus
8 |- -

9 |PE Abschirmung

10 |- -

11 |- -

12 |- -

13 |SIN-  |Negativer Sinus
14 |COS- |Negativer Kosinus
15 |- -

Verwendung des Programmierkabels

Wenn das Programmierkabel verwendet wird, kann die Stromversorgung fur den Interpolator und den
angeschlossenen SIN/COS-Encoder uber USB bereitgestellt werden (in diesem Fall prufen, dass der
Strom fur den korrekten Betrieb ausreicht) oder Uber eine externe 5-V-Stromversorgung, die an Port
X1 angeschlossen ist.
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5V power supply

X1

o -
Interpolator X4 BiSS-C
X3

&

SIN/COS Encoder

Verwendung des Servoantriebs

Wenn ein BiSS-Interface eines Servoantriebs angeschlossen wird, kann die 5-V-Stromversorgung tber
den Feedback-Port des Servoantriebs oder Uber eine externe 5-V-Stromversorgung bereitgestellt
werden, die an Port X1 angeschlossen ist.

5V power

SIN/COS Encoder
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So verwenden Sie die GUI-Oberflache - Schnellstart

Um den Interpolator zu programmieren, verwenden Sie die von NILAB bereitgestellte GUI-Oberflache
= NQE_1SO_gui.

Interpolator-Verbindung mit dem MB3U-Programmer (USB zu BiSS)

Wahlen Sie in der oberen Leiste der Oberflache die MB3U-Schnittstelle und den BiSS-

Kommunikationskanal. Dann drucken Sie die Schaltflache Connect, um alle Daten vom Interpolator zu
lesen.

«| BISS

NQE_Z1 (0x01)

SIN/COS-Eingangsdaten - BiSS-Schnittstelle an Port X4 oder X2
angeschlossen

Wenn das Eingangssignal ein 1Vpp-Standard-SIN/COS ist, wahlen Sie Coarse Gain auf 2. Das
Eingangssignal-Offset kann mit den Parametern Offset cosine oder offset sine genullt werden.
»

Zero Inputs and Period Counter
Absolute Data Interface

Sin/Cos Inputs And Conditioning  nput Mode  Test Modes

Signal Monitoring/Gain Control Offset Gain Phase
Sine-To-Digital Converter Caosine Coarse Gain Adjustment Range
iCal Data Table = 0.000mV | 0x000 - 2 0x00 | Determine gain 2 11 Deg 0x00
SE‘EGC‘:"EF&WL[ Sine Fine Factor Cosine Correction
enerator = i = ST -
PWM Generator - 0.000mV | 0x000 ~| 10000  0x000 | 20000 = 0000Deg | 0x000
V0 Interface Reference Source Fine Factor Sine
SiniCos Outputs ° static | ox00 =" 10000 | oxoo0 [ 2.0000
O Interface Ports el % s 2
Memaory Organization
Output Data

Temperature Sensor
Power Management
Hex Editor

Durch Auswahl des Eingangssignalmodus kann der Benutzer den Differenzverstarkungseingang
anpassen, um ein besseres Signal-zu-Rausch-Verhaltnis zu erhalten.

https://dokuwiki.nilab.at/ Printed on 2026/09/12 01:25


https://dokuwiki.nilab.at/lib/exe/fetch.php?media=miniature_motors:interface_connection.jpg
https://dokuwiki.nilab.at/lib/exe/fetch.php?media=miniature_motors:sc_win1.jpg

2026/09/12 01:25 7/10 16-Bit-SIN/COS-Encoder-Konverter - Interpolator mit Hall-Kommutierungssignalausgangen

Sin/Cos Inputs A 7 o
Input Mod
Zero Inpuits and Pariod Counter Sin/Cos Inputs And Conditioning  Input Mode  Test Modes

Absolute Data Interface
Signal Monitering/Gain Control

Sine-To-Digital Converter Input Signal Mode

iCal Data Table (=TT T ]

ABZ Generator =i Hi-Z Gain=1 !} 0x00
VW Generator

PWM Generator Frequency Cempensation

VO Interface = 5!

Sin/Cos Outputs = Low 0x00

/0 Interface Pons
Memary Organization Reference Voltage

Output Data :
Temperature Sensor [internal VREF disabied

Power Management
Hex Editor

Prifen des SIN/COS-Signalinputs mit der Oberflache

Klicken Sie auf die Schaltflache Read Sensor, um den interpolierten Winkel zu lesen.

1 r -
\ = -

Read Sensor || Interpolated Angle ed17676 || sign-ofLie-Counter ae

r

Read Continuously : ;
[]5aveto fis Fenod Counter gde ., Ermor '.',.' Warning Show Diagnosis
Stop On Error -

Sie kénnen den Wert auf einer Anzeige mit dem Data Window sehen. Offnen Sie das Data Window aus
dem Fenster-Menu - Data Window.

File Connection WULGERE Exiras  Help
. | Block Diagram
IC-NQ ..ocom
Chain Configurator
Evaluation Softwar  Crossbar Window

[ SutaWindow |

Diagnosis Window |

inecte:

L

Read Sensor

| —
Read Continuoush -
[[]5ave to fie | Close All Windows

[+*] step On Error

Linearization Data Graph

Wenn Sie den Schlitter des Linearmotors oder den Rotor des Rotormotors bewegen, visualisiert die
Anzeige den elektrischen Winkel von 0 bis 360 Grad. Prufen Sie den Wert: Beim Drehen muss die
Messung stabil und glatt sein. Sie konnen die Aufldsung erhéhen oder verringern, um das Signal-zu-
Rausch-Verhaltnis zu sehen.
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| \ Ml automatic resolution update
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[-270 O |
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ABZ-Generator fiir digitale Encoder-Emulation - BiSS-Schnittstelle an Port X4
angeschlossen

Wenn Sie den ABZ-Ausgang aktiv am Interpolator-Port X1 benétigen, Uberprifen Sie das
Kontrollkastchen ABZ output enabled. Die Auflésung der AB-Ausgangsimpulse ist mit dem Parameter
AB Output Cycles programmierbar (hier Standard 1024). Polaritat, Drehung und der Z-Ausgang sind
ebenfalls programmierbar.

Sin/Cos Inputs ”
Zero Inputs and Penod Counter
Absolute Data Interface
Signal Montonng/Gain Control
Sine-To-Digital Converter EAABZ output enabled
iCal Data Table
UV Generator AB Output Cycles ABZ Startup Mode AB Output Phase Shift AB Rotation Direction

A = o = - o = - 5 e
:?gdlh:tf;tirmnr =il 1024 |J = | Idle during startup 0x00 | 75 % 0 J = normal || oxc00

Sin/Cos Qutputs

ABZ Generator

Z Output Length

AB Phasin
IFQ Interface Ports e ~ [ g - -
Memory Orgahization 21| 1AB increment || 0x00 3 AB=00 || ox00
Output Data . . L 4
Temperature Sensor Z Output Polarity Output Lag Monitoring
Power Management T S ] = e
Hex Editor | =il High active J 0x00 = Not set || 0x00

Minimum Transition Distance
[JZ masked with ZERO = -

£ 12505 || 0x06

SIN/COS-Ausgang fur UVW-Emulation - BiSS-Schnittstelle an Port X4
angeschlossen

Um das zweite Interpolator-IC als UVW-Generator zu verwenden, mussen die SIN/COS-Ausgange aktiv
sein.
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SinfCos Inputs A
Zero inputs and Penod Counter
Absolute Data Intedface

Signal Monitoring/Gain Control
Sine-To-Digital Corverter

iCal Data Table

ABZ Generator

UVW Generator

PWM Generator

VO Interface

IO Interface Poris

Memary Organization

Output Data

Temperature Sensor

Power Management

Hex Editor

Sin/Cos Outputs

UVW-Generator - BiSS-Schnittstelle an Port X2 angeschlossen

Um die Erzeugung von UVW auf Port X1 zu aktivieren, Gberprufen Sie das Kontrollkastchen UVW
generator enabled. Sie kénnen die Anzahl der Polpaare entsprechend der Motorkonstruktion andern.
Hier ist der Standard flr Linearmotoren 1.

SinfCos Inputs A e X
Zero Inputs and Period Counter i

Absolute Data Interface

Signal Monitoring/Gain Control
Sine-To-Digital Converter

iCal Data Table

ABZ Generator

EAUVW generator enabled

UNVW Generator CJRetary direction reversed
PWM Generator :
V0 Interdface vy Latency_Cumper!satmn
SinfCos Outputs =l 0 1
O Interface Ports e
Wemary Organization UVW Output Phase Shift
Output Data [ -;-#‘
Temperature Sansor 12
Power Management . o
Hex Editor O Polanty inverted
UMW Pole Pairs
= 1 00

Beispiel fur Ausgangssignale

ABZ-Signale mit 512 Impulsen pro Zyklus

Grun ist das Sinus-Eingangssignal; violett ist das Z-Signal.
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S00KS/5 o 7

1M Pkte. 00mV
Mittelw, ] Std.abw.,
5,076 L0786 5.076 0.000

UVW-Signale mit 1 Polpaar

Grun ist das Sinus-Eingangssignal; gelb, blau und violett sind die UVW-Kommutierungssignale.

DIIX  DFU 3UT4 Uigital Phosphor Oscilloscope ﬂ R ——|
= Multifunzione @

5.00k5/5
10k Plcte.
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