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Messaggi di errore

Questa pagina elenca i messaggi di errore del servo drive Epulse50. Quando si verifica un errore, il
drive segnala il messaggio e disabilita lo stadio di potenza — il motore non produce coppia.

Tutti i messaggi di errore disabilitano lo stadio finale del convertitore (il motore non ha coppia). Gli
allarmi di tipo R possono essere azzerati dall'utente, gli allarmi di tipo B sono bloccanti. In
quest'ultimo caso, per azzerare l'allarme, il convertitore deve essere spento e riacceso (C2-16,
ALIMENTAZIONE DI CONTROLLO) per azzerare l'allarme.



Last update:
2026/09/11
14:48

it:epulse50_dc_servodrive:error_messages https://dokuwiki.nilab.at/doku.php?id=it:epulse50_dc_servodrive:error_messages

https://dokuwiki.nilab.at/ Printed on 2026/09/11 17:04



2026/09/11 17:04 3/3 Messaggi di errore

NiLAB GmbH
Knowledgebase - https://dokuwiki.nilab.at/

Leggere la tabella degli errori

- La tabella elenca i codici di errore, il tipo di allarme (R = azzerabile, B = bloccante) e la causa e la
rimedio. - Allarmi di tipo R possono essere riconosciuti e azzerati dall'utente dopo che la causa è
stata rimossa. - Allarmi di tipo B richiedono un ciclo di alimentazione (spegnimento e accensione
dell'alimentazione di controllo) per l'azzeramento. - Rimuovi sempre la causa radice prima di azzerare
l'allarme; un allarme ripetuto indica un guasto non risolto.
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