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Parametrizzazione

Questa pagina descrive come parametrizzare il servo drive Epulse50. Il drive viene configurato con
il software PC, che imposta i parametri del motore, il loop di controllo e il comportamento applicativo.

Per configurare il drive motore integrato, usa il software PC Motolab Starter:
https://www.nilab.at/download/motolab_starter_ver0-0-1-0/?wpdmdl=6631&refresh=635638e9ee160
1666595049
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Passi di configurazione

- Collega il drive al PC con il cavo di programmazione USB. - Avvia Motolab Starter e seleziona il drive
e il motore collegato. - Imposta i parametri del motore (tipo di feedback, numero di poli, limiti di
corrente) secondo il datasheet. - Configura il loop di controllo, il profilo di movimento e le impostazioni
fieldbus. - Salva la configurazione sul drive e verifica il funzionamento del motore.
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