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Servoazionamento B&R

Questa pagina descrive l'integrazione del motore lineare tubolare ISO Green Drive con un
servoazionamento B&R. L'azionamento B&R e configurato con il modulo plug-in appropriato e le
corrette impostazioni di encoder e fasi motore.

ACOPOS MULTI

Modulo plug-in: ENDAT 8BAC0120.000-1

| Flgure ] X1l ” Pin " Hame ” Funclion
1 A Charnel &
- | C0M Encade supaly OV
3 B Charnel B
4 +5 Emcodes supply +5 ¥
5 =} Deata input
-]
T T# Temperature sengar +
a T Clock output
o AN Charmal & invarted
o Sangs COM Senzs input 0 W
11 B Charnisl B invarted
12 Sense +5 Sense input +5 W
13 o Ciata irgut inverted
14 T- TEMDEratisre SEnsar -
15 ™ Clack autput inverted
Table: P aksigroments - EnDat 2.1 anterlacs SBACO1720.000-1
Modulo plug-in: SIN/COS 8BAC0124.000-1
Figure %11 Pin Name | Function |
1 a | Chanral A I
a com i Encrdar supphy 0
3 B Chanral B
4 +#5W Encoder supphy +5 W
5 T+ Tarmparaturs sensor +
& Lirmit - Negative limE {L2) |
7 RY Aelarencs pulss irvverbad I
8 Limit+ Positiwe limit [L1)
a AL Chanrel & ifverted
1 Sanse OOM SEnsE input 0V |
11 B | channel 8 invertsd |
1z Sense +54 | Sense input +5 |
13 T- Termnperaturs sersor -
14 R | Reference pulse
15 - |
|

Table: P assignments - SinCos stertace SRACTI24.000-1

Acopos

Modulo plug-in:8AC120.60-1
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Flguie Xii Pim LET Functicm
EnDat mode | Incramental mode
1 A Chareiel &
) lCDNIl.S-i.lL.I!- 15) l Encoder supply 0V
N C [ Channel &
a | t5voudoasa | Encoder suply 485V
L] v} Drata inpurt " —_
L]
B ay =S | Refarence pulss
Inwarted
L] T Ciach outout | .
8 Ay Channal A verted
10 Sanes COM Sands inpet OV
1 e Channal B invarad
12 i Sense #5V l Sense nput #5 W
13 o | Data
Inwarted
14 -3 I Reference pulse
15 |T l Chorch owtgt
Inwerted

Table: Fin sssigrmants for AC120 - Enat Encodier [rtecfecs

Acopos P3

Modulo plug-in: 8EAC0152.001-1

Figure i Pin Name | gicos | EnDat 2.1 | sS1 SinCos HIPERFACE
1 1Bl Channe! B inverted REF cosine
— 2 B Channel B Cosine
3 |GND Encoder power supply 0V
* 4 A Channel A inverted REF sine
g | 5 |A Channel A Sing
|_ HE : [ 6 ER Reference pulse | Data +
% 7 R Reference pulse in-| Data -
verted
E 8 |U Encoder power supply 5V Eﬂyo‘?‘_ﬁ pOWer Sup-
ﬂ 8 |T- Temperature sensor | Clock - Temperature sensor
= - -
< 0 [T+ Temperature sensor | Clock + Temperature sensor
=1 S :
=
A'_

Configurazione encoder

Encoder incrementale (ncINC) con ParID 109 = 16384 (fattore di interpolazione)

Fasi motore

Fase V e W invertite.

Note

- Selezionare il modulo plug-in in base al feedback del motore (ENDAT o SIN/COS). - Impostare il
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fattore di interpolazione (ParID 109) come mostrato sopra per la risoluzione configurata. - L'ordine
delle fasi motore deve corrispondere alla configurazione dell'azionamento (V e W invertite). - Per la
procedura completa di messa in servizio, fai riferimento alla documentazione B&R e al datasheet del
motore.
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