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Servoazionamento Xtrapulspack SIN/COS
1Vpp

Per la configurazione dell'Xtrapulspack viene utilizzato il software Gem Drive Studio.

Si prega di usare il nostro Datasheet Engine per visualizzare i parametri del motore.

Passaggio 1) = Config motore = Limite di corrente

Motor data Curmrent limit
Maximum curent (8] | 4 X Rated Current
Rated cuent (4] | Rated Current
Erase data

Motor feedback
SinCos track resolwer

Refresh Cancel Close

Passaggio 2) => Config motore => Loop di corrente
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Motor data Current loop

Phasedo-phase inductance (mH) | Inductance value

Bandwadth

" Low

..............

Maotor seled Erase dala
) ID loop proportional gain:
Mol feedback
SinCos rack resolver 1D loop ntegral gair:

13 loop proportional gair:
10 loop integral gair:

Lows pazs filker [Hz)

Apply Refiesh | Cancel

Passaggio 3) Sensori di posizione
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Position sensors

Resolver mput
SinCos tracks Mot reversed Resolver parameters ‘
Encoder 1 nput
Disabled Encoder 1 parameters 1
Motor Feedback: Resolver User position scaling:
Servo loop Resolver 60.00 mem per motar revolution
Feedback selection | User position scaling ‘

Refiesh | Cancel ||[  Close

| ——

Nota che se usi NL80Q o NLO80X devi impostare la scalatura a 30 mm e se usi NL0O40Q
o NL040X devi impostare la scalatura a 18 mm.

Passaggio 4) Sensori di posizione = Ridimensionamento posizione utente
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User position scaling
- Position unit ~ Display factor

" Revolution 1
" Increment " 01
(* Milimeter « 001
(™ Meter " 0.001
" Degee
(" Other unit;

Motor displacement: 1 revolution

Load displacement in mm:

60

Apply Refresh Cancel Close

Passaggio 5) Config motore = Autophasing
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Motor data Autophasing
Muatbor Lype
[Rotative -l
[BIUSHE‘ES j
Erase data
Maotor feedback

S-tﬂtﬂutnpha:mg plul::u .

Poles pass: 1

Phateorder & 120° 240

Position sensor off set

SinCos biack rescbver

Apply Refresh | Cancel |  Close

Passaggio 6) Specificare i requisiti del profilo di movimento

Usare le modalita Profilo, per specificare con la modalita Profilo di posizione i requisiti di velocita e
accelerazione per la tua applicazione.

Passaggio 7) Eseguire un Autotune

Usare Controller = Autotuning per tarare il motore sequendo le specifiche della modalita Profilo di
posizione.
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