2026/09/11 18:07 1/2

Identificazione motore su modbus

Identificazione motore su modbus

Per identificare il motore sul bus di comunicazione Modbus, avvia la procedura di scansione premendo
il pulsante Scan Modbus nodes.
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Per favore, seleziona uno dei motori nella lista dei dispositivi attivi. Ad esempio n.1
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Premi No sulla finestra per evitare il collegamento dell'interfaccia al node id selezionato.
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Per favore premi il pulsante IDENTIFY MOTOR per avviare il processo di identificazione.
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Il LED rosso e verde sul motore, che indicano la sua identificazione, lampeggiarono alternativamente
per 3 secondi. Questo accadeva a ogni richiesta di identificazione.
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