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Avvio e funzionamento

Per avviare il motore e configurarlo per il funzionamento della macchina, fai riferimento alla
documentazione NILAB Starter. NILAB Starter € un software PC basato su Windows per programmare
e configurare i motori lineari integrati.

Questo software puo essere scaricato qui:
https://www.nilab.at/dokuwiki/doku.php?id=nilab_starter:start

Come collegare e programmare il motore con il PC usando il
cavo di programmazione - DA012060

Vedi le informazioni sui collegamenti qui:
https://www.nilab.at/dokuwiki/doku.php?id=integrated_drive_motors:prog_box

Vedi il tutorial video qui: https://www.nilab.at/dokuwiki/doku.php?id=nilab_starter:video_tutorial

Per programmare il motore lineare integrato usando il software NILAB Starter hai bisogno del cavo di
programmazione DA012060. Questo cavo converte USB in R5232/RS485. Il cavo di programmazione &
fornito con una box connettori compatibile con i connettori usati con NLIO80Q/X e NLi120QX.

[l primo passo e collegare il cavo USB al PC e vedere qual € la COM port correlata usando il Windows
Device Manager. Ad esempio qui COM7 corrisponde al cavo di programmazione USB to RS232/RS485.
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Poi, devi selezionare quello giusto nella lista combobox nel software NILAB Starter e poi premere il
pulsante “Connect to Motor”.
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Come collegare e programmare il motore con il PC usando
USB to RS485 con due motori

Nota che i due motori devono avere valori di ID Node diversi (Parametro 1
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