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Encoder integrato

Opzione standard: Encoder magnetico assoluto TTK50 Sick

Precisione, velocità, dinamica, rigidezza e alta precisione di controllo - sono esattamente queste
proprietà che giocano un ruolo importante nelle applicazioni high-end nella tecnologia dei drive. Il
sistema di misurazione lineare TTK50 ha tutte queste proprietà ed è un sistema di feedback motore
molto compatto con interfaccia HIPERFACE®. Il principio di funzionamento magnetico, la lunga
lunghezza di misurazione e la risoluzione estremamente alta aprono tutti i tipi di possibilità
applicative per il rilevamento assoluto della posizione con motori lineari. Il TTK50 contiene la più
recente tecnologia di sensori e valutazione. La scheda sensori allineata al piano di misurazione è
dotata di sensori Hall in due piste parallele. La loro disposizione corrisponde alla divisione del nastro
magnetico in una componente incrementale e una assoluta. Per calcolare i valori di posizione assoluta
durante il funzionamento, la testa di lettura rileva inizialmente la posizione di partenza assoluta
quando il motore lineare parte. Tutte le altre posizioni effettive del drive vengono poi determinate
tramite la posizione incrementale sulla pista magnetica o i segnali seno/coseno.

Caratteristiche

Parametro Valore
Risoluzione 1 micron
Pitch magnetico 1 mm
Ripetibilità < 5 micron
Precisione +/- 10 micron
Interfaccia SIN/COS + Hiperface RS485

Pinout
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Seconda opzione: Encoder ottico assoluto LIC411
Heidenhain

Caratteristiche

Parametro Valore
Risoluzione 0.01 micron
Pitch scala di gradazione 1 mm
Ripetibilità < 0.1 micron
Precisione +/- 3 o ± 5 micron
Interfaccia Endat 2.2

Pinout
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Encoder secondario Temposonic (opzionale)

Pinout

https://dokuwiki.nilab.at/lib/exe/fetch.php?media=lma_actuator:endat_pinout.png
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