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Software di programmazione

Questa pagina descrive il software di programmazione per |'attuatore Motolab. Il drive motore
integrato viene configurato con il software PC.

Per configurare il drive motore integrato, utilizza il software PC chiamato Motolab Starter:
https://www.nilab.at/download/motolab_starter ver0-0-1-0/?wpdmdl=6631&refresh=635638e9eel60
1666595049
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A cosa serve Motolab Starter

- Configurazione dei parametri e messa in servizio del drive integrato. - Configurazione e test dei
profili di movimento e delle sequenze di homing. - Monitoraggio in tempo reale dello stato del drive e
della posizione dell'attuatore. - Diagnostica e analisi dei guasti durante la messa in servizio.

Come procedere

- Scarica e installa il software Motolab Starter. - Collega il drive al PC con il cavo di programmazione. -
Configura i parametri del motore e le impostazioni di movimento. - Salva la configurazione e verifica il
funzionamento dell'attuatore.
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