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Dimensionamento motore WEBSMART

Procedura generale

Il dimensionamento dei motori lineari è determinato principalmente dalle caratteristiche applicative di
velocità e forza di avanzamento. Innanzitutto, l'utente dovrebbe determinare i profili di velocità e
forza per l'applicazione richiesta e impostare i parametri corretti per carico utile, forza di spinta,
temperatura ambiente e inclinazione dell'asse. Poi la scelta della dimensione del motore viene
effettuata calcolando semplicemente i limiti fisici, oppure utilizzando un'applicazione di
dimensionamento del motore.

Un'applicazione online per il dimensionamento del motore è disponibile all'indirizzo: Websmart

Passo passo con websmart

Passo 1) Specificare le condizioni operative del motore.

Ad esempio, inserire un carico utile esterno di 1,2 kg e selezionare il tipo di motore desiderato (motori
lineari tubolari NL). Poi premere il pulsante Motion Profile.
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Passo 2) Selezionare un profilo di movimento.

Ci sono diverse opzioni per il tipo di profilo di movimento. Il più semplice è il polinomiale 5.

È anche possibile caricare un file di profilo a camme basato su punti di posizione. Ecco un file di
esempio di profilo di movimento: :cam_profile_example.zip

Questo esempio deve contenere, nella prima riga, il numero di punti di posizione; nella seconda riga,
la risoluzione temporale; e poi i punti dati di posizione, con unità in metri.

Passo 3) Creare un profilo di movimento polinomiale 5

Come esempio, abbiamo selezionato il profilo di movimento Polinomiale 5. Il motore si muoverà da 0
a 10 mm, con un tempo di ciclo di 0,2 s e un tempo di attesa di 0,1 s. Premere il pulsante Add
segment per aggiornare il ciclo di movimento.
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Poi ci spostiamo indietro di 10 mm con timing diverso.
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Passo 4) Quando il ciclo di movimento è completo, premere il pulsante Sizing per
procedere.

Viene mostrata una finestra di riepilogo con tutti i dati dell'applicazione.
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Passo 5) Motori compatibili

Cliccare sulla cartella Compatible motor: viene mostrato un elenco di motori compatibili.
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Passo 6) Controllo delle prestazioni e dei limiti

Cliccare sul codice motore: viene visualizzato il diagramma che mostra i limiti del motore e i requisiti.
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Passo 7) Controllare il margine di sicurezza

Cliccare sulle tabelle dei parametri: viene visualizzato il margine di sicurezza per le prestazioni del
motore.
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