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Motori lineari integrati NLi-EtherCAT

Questa landing page ¢ il punto di ingresso per la famiglia di prodotti NLi-EtherCAT. La famiglia
combina il drive integrato con un'interfaccia EtherCAT per il controllo del movimento.

La serie NLi EtherCAT include un servo drive a bassa tensione con alimentazione di 24/48 VDC. E
programmabile tramite una connessione seriale e un protocollo Modbus RTU. Il motore pud essere
controllato per interpolazione usando il fieldbus EtherCAT.

Caratteristiche:

Voce

Motore lineare ad alte prestazioni con drive integrato
Fattore di forma estremamente compatto

Altamente dinamico

Adatto per collegamenti daisy-chain

Basso sforzo di cablaggio

Cosa troverai qui

Argomento Pagina
CANopen over EtherCAT |Profilo CoE
Safe Torque Off Ingressi STO
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Integrazione CODESYS |CODESYS
Aggiornamento firmware|Come aggiornare il firmware
Connettori Connettori

Video dimostrazione

==

Caratteristiche chiave

- Servo drive integrato con interfaccia EtherCAT (CoE). - Alimentazione 24/48 VDC e programmazione
Modbus RTU / seriale. - Controllo per interpolazione tramite il fieldbus EtherCAT. - Design compatto,
adatto per daisy-chain e installazioni con basso sforzo di cablaggio.
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