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Calibrazione encoder

Utilizzo dell'Encoder Configurator

Prima di usare I'encoder, dopo averlo montato sulla macchina, sono necessarie due operazioni. Prima,
scaricare il segnale di ingresso del microprocessore per verificare che il segnale sia corretto e privo di
saturazione. Secondo, calibrare I'offset per un funzionamento corretto.

Scarico del segnale di ingresso

Usando I'utility di configurazione encoder NILAB, selezionare la porta COM a cui € collegato il cavo di
programmazione (1), quindi premere il pulsante CONNECT TO ENCODER (2) per stabilire una
connessione. Tutti i parametri dell'encoder vengono caricati nell'interfaccia e la posizione assoluta
corrente viene visualizzata.

o NILAE ENCOOER CONFIGURATION UTILITY N = =

A

COM For

'-159 J\HILAB [1) COM3 O COMMUNICATION LINKE

y — (2)]  CONNECTTO ENCODER
T 100! msec HIPERFACE®

Saomi oyclic: communaciation with the device

ENOODER STATUS - SCOPE - EMCODER TYPE LABEL

| ENCODER POSITION READ ‘ | ENCODER PARAMETER READ ENCODER PARAMETER WRITE | ‘ ENCODER RESET |
ABSOLUTE POSITION weTER |
s |
31255 unit &
195313 = mm O actve CH [0 -Sine 0=
PARAMETER
13725 counts 16735 counis OVERSAMPLING |4- 18 Fencd / 32 mm READ COMFIGLIRATION IN
SET SINE Fa FLASH
OFFSET SINE OFFSET COSINE
: 11045 Vo 1,347 vaits HESOLUTION 62,57 microns
STORE CONFIGURATION
5002 counts 5002 counts MAGMET SIZE 32 mm FROMFLASH
MSAOFFSET SINE MSA OFFSET COSINE
04032 Volis 04035 Volts MAX STROKE 7005 mm ‘ START CALIBRATION ‘
ANGLE OFFSET 150,002 degmees POSITION OFFSET 0% microns FILTER LENGTH 256 counts

FW VERSION 9242

COM Consola

Poi andare nella cartella della finestra SCOPE e cliccare sul pulsante ACQUIRE. Sulle LED dell'encoder,
il LED giallo lampeggia per confermare che I'encoder € in modalita di acquisizione.
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& NILAB ENCODER COMNFIGL RATION UTILITY

- m] "
A
COM Fort _—
{) NILAB S = FReiesse: 19243 [N ICONNEGETO ENCODER |
_-x Stop cychc communcaton wth e devics H]IIP.EHFACE | D qu |
ENCODER STATUS  SCOPE  ENCODER TYPE LABEL . —

Abachre postion (o scope

CHANMELS - CHI: Sine, CHZ: Cosine, CH3: Angle

10005 2024 (083554, Dt recednsd #3170

Muovere il carrello del motore a mano in una direzione lungo l'intera corsa, e i segnali vengono
visualizzati come sotto.

A MILAR ENCODER CONFIGU RATION LITILITY =, o %7
(]
COM Port —
}*v NiLAB COM2 - — # FW Relsasa 19242 | CONNECT TO ENCODER |
B Stop cyche communication wththe device HJIIPEHFA CE | DISCONNECT FROM ENCODER |
ENCODER STATUS SCOPE  ENCODER TYPE LABEL

ACQUIRE
| Abwokta postion ko scope CHAMMELS  |0'- CH1: Sine, CH2: Cosine, CH3: Angle

1003 2024 0843 03 Data received F10388

Il segnale SIN/COS deve essere privo di distorsione e saturazione. Se il segnale SIN/COS satura,
allontanare un po' di piu il magnete di riferimento dall'encoder per eliminare il bloccaggio sul segnale.

Per esempio, sotto c'e un'acquisizione dove i segnali SIN/COS non sono OK e saturano.
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' U NILAE ENCODER OOMFIGLIRETION UTILTY _ o %
=)
M Pt =
3 0 NILAB coma @ COMMUNICATION LINK = CONNECT TO ENCODER
-~ woeteire. Wit | i wee  TIPERPACE®

| DISCONNECT FROMENCODER |

EWMCODER STATUS SCOPE  ENCODER TYPE LABEL

| ACQUIRE |

Aokt postion & scop CHANNELS |0 - CH1: Sine, CH2: Cosine, CH3: Angle

COM Corgole

Calibrare il segnale

Dopo aver scaricato il segnale, I'offset SIN/COS deve essere annullato usando la procedura di
calibrazione. Vai nella cartella ENCODER STATUS e premi il pulsante START CALIBRATION. Il LED verde
sull'encoder inizia a lampeggiare per confermare che la procedura di calibrazione ¢ attiva. Poi muovi il
carrello del motore in una direzione lungo l'intera corsa per calibrare I'encoder.

Wt MILAE ENCODER COMPGURATION UTILITY - (u] ¥
=
i
\ CORRRERGEN — CT TO ENCODER
0 NILAB COMS Q COMMUNICATION LN e CONNE
- woonsc e e | 105 mse  HIPERFACE®

| DISCONNECT FROM ENCODER

ENCODER STATUS  SCOPE  EMCODER TYRE LABEL

‘ ENCODER POSITION READ | | ENCODER PARAMETER READ EMCODER PARAMETER WRITE ‘ | EMCODER RESET |

ABSOLUTE POSITION METER

31225 unit ]

185,125+ mm amve CH: [0-Sine 0

PARAMETER

13725 coums 1673 comnts OVERSAMPLING |#- 16 Pencd £ 32 mm READ CONFIGLIRATION IN

TR e FLASH

QOFFSET SINE OFFSET COSINE r

1,104:% Vohs 1,347 3| Vals RESOLUTION 62,52 microns

STORE CONFIGURATION
5007 counts 500~ counts MAGNET SIZE 325 mm FROM FLASH

MSA OFFSET SINE MSA OFFSET COSINE y

04032 Vols 04033 valts MAX STROKE 700 mm { START CALBRATION b
ANGLE OFFSET 150,005 degrees POSITION OFFSET 0% microns FILTER LENGTH 25615 counls

FW VERSION 024 2

COM Console

Dopo la calibrazione usando Scope, il segnale di ingresso SIN/COS 1Vpp calibrato generato dal
riferimento magnetico (prima della moltiplicazione) sara cosi:
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1) NILAB ENCODER CONFGURATION UTILITY - B %
H
COM Poa =
3 o NILAB COMZ @ communscaTION Link s CONNECT TO ENCODER
- Siop cychc communicabon wit the device RATE 1007 msac HFPEHFACE@

ENCODER STATUS S0OPE  EMCOOER TYPE LABEL

| ACQUIRE |

Meache postion tn scope CHANMELS |0 -CH1: Sine, CH2: Cosine, CH3: Angle

COM Console

Quando selezioni il secondo canale, il segnale di uscita encoder SIN/COS 1Vpp moltiplicato sara cosi.
Nota che quando acquisisci il secondo canale, devi muoverti lentamente rispetto alla prima opzione di
canale.

&5} MILAB ENCODER COMNFIGLRATION UTILTY - O i
(]
C0OM Pent =
3 o N lLAﬁ COMS @ communicATIONLINK e CONNECT TO ENCODER
: 01}
__‘* 5100 S CommLriclion with e device RATE 100 msec H{PEHFACE DISCONNECT FROM ENCODER |

=

| ACQUIRE |

#hsohte postion to scope CHANNELS  |1-CH1Y: Sine_os, CH2: Cosine_os, CH3: Angla_os

Dopo la calibrazione, leggi i nuovi dati encoder premendo il pulsante ENCODER PARAMETER.
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4 NILAE ENCODER CONFIGURATION UTILITY = (u] x

H

COM Poet

g oM @ commumcaTionLNK //"::_,:;"f—,-'f | (
:{*$ IH‘ LAB ] Step cyche commumication wih the device RATE 10012 mzec HIPEHFACEE l’ Sr

ENCODER STATUS  SCOPE - EMCODER TYPE LABEL

‘ ENCODER POSITION READ q | ENCODER PARAMETER READ kNCUDEFI PARAMETER WRITE ‘ ENCODER RESET ‘

ABSOLUTE POSITION METER ‘

3124 unit &

195,250 mm acTwe  CH: 0-Sine 0:

PARAMETER

13724 counis 16732 courts OVERSAMPLING |4 16 Podod / 32 e READ CONFIGURATION
OFFSET SINE - OFFSET COSINE D ialalite s

1.1047% vohs 1,347 voiis RESOLUTION 62,55 microns = - e

5007 caunts 50002 courts MAGNET SIZE 32E i FLASH

MSA OFFSET SINE MSA OFFSET COSINE

04033 vons 04035 Vohs MAX STROKE 7002 mm I START CALIBRATION |
ANGLE OFFSET 150,00:2 degrees POSITION OFFSET 0% mictans FILTERLENGTH 2565 counts

FW VERSION 0242

COM Console

Poi memorizza i dati di calibrazione nella memoria Flash dell'encoder premendo il pulsante STORE
CONFIGURATION TO FLASH.

) NILAE ENCODER CONFIGURATION LTILITY = u] x

H

CIOM Poet

' NILAB coMa @ comaLmicATION LNk /,;-”jr-_—?
:‘*0 | Shop cycle communicafion wih the device RATE 100 msec HJIPERFACEE

ENCODER STATUS  SCOPE - EMOODER TYPE LABEL

[ DISCONNECT FROM ENCODER 1:1

‘ ENCODER POSITION READ | | ENCODER PARAMETER READ | ‘ ENCODER PARAMETER WRITE ‘ EMNCODER RESET ‘

AHSOLUTE POSITION METER ‘

3124 C unit [

195,250° mm DAcTwe  CH: 0 -Sine 0=

PARAMETER

13725 counts 1673} ecounis OVERSAMPLING 416 Pesod / Ham READ CONFIGUIRATION
OFFSET SINE g OFFSET COSINE : - FROM FLASH

1,1041% Vohs 1,472 vois RESOLUTION 6255 microns

5005 counts 5005 courts MAGMET SIZE 325 mm

MSA OFFSET SINE MSA OFFSET COSINE

04032 vohs 04033 Volts MAX STROKE 00 mm | START CALIBRATION |
AMNGLE OFFSET 150,002 degreas POSITION OFFSET 02 microns FILTERLENGTH 25612 counts

FW VERSION 9242

COM Cansole

Dopo questo passo, resetta I'encoder premendo il pulsante ENCODER RESET.
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i 4 MILAE ENCODER CONRGURATION UITILITY _ - % |
N |
ot — g e SFTIIY |
0 NI L A B COM3 @ commumicaTIoN LN - — 'CONNECT TO ENCODER
& : . HIPERFACE®
Sop cyche communication wih the device RATE 1005 meec [ .’._- : = ",.- .. "FROM EN _- e .|

ENCODER STATUS  SCOPE - EMCODER TYPE LABEL |

‘ ENCODER POSITION READ | | ENCODER PARAMETER READ | ‘ ENCODER PARN-!ETEHWRITG ENCODER RESET D
ABSOLUTE POSITION METER |
- |
3124 unit & |
195,250 mm acTwe  CH: 0-Sine 0:
PARAMETER
13722 caunts 16735 counts OVERSAMPLING | #- 16 Pedad / 32 mm READ COMFIGURATION
OFFSET SINE = OFFSET COSINE 5 FROM FLASH
1. 1045 Voha 11,3472 vols RESOLUTION 6255 microns - _
STORE CONFIGLRATION N
500 counts 50012 counts MAGNET SIZE 328 mim FLASH
MSA OFFSET SINE MSA OFFSET COSINE
D403 Vons 040312 Vohs MAX STROKE 7005 mm I START CALIBRATION |
ANGLE OFFSET 150,00:2 degrees POSITION OFFSET 0% mictans FILTERLENGTH 2565 counts

FW VERSION 924 2

COM Console

Dopo il Reset, ricollegati all'encoder premendo il pulsante CONNECT TO ENCODER.

From:
https://dokuwiki.nilab.at/ - NiLAB GmbH
Knowledgebase

Permanent link:
https://dokuwiki.nilab.at/doku.php?id=it:reverso_encoder:calibration

Last update: 2026/09/11 21:21

https://dokuwiki.nilab.at/ Printed on 2026/09/11 23:16


https://dokuwiki.nilab.at/lib/exe/fetch.php?media=reverso_encoder:encoder_reset.jpg
https://dokuwiki.nilab.at/
https://dokuwiki.nilab.at/doku.php?id=it:reverso_encoder:calibration

	Calibrazione encoder
	Utilizzo dell'Encoder Configurator
	Scarico del segnale di ingresso
	Calibrare il segnale



