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Valutazione del carico
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Dati tecnici
Parametro Simbolo|Valore Unita
Corsa utile massima 6500 mm
Lunghezza totale Ltot C+Lc+340 mm
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Lunghezza carrello Lc 200 mm
Lunghezza utile carrello Lu 200 mm
Extra-corsa (sicurezza) Ec 60 mm
Velocita massima 250 m/min
Accelerazione massima 100 m/s?
Ripetibilita di posizione < 0.05 mm
Sezione profilo alluminio 66 x 70 mm
Momento di inerzia del profilo alluminio|lx 944288 mm4
Momento di inerzia del profilo alluminio|ly 993457 mm4
Tipo di meccanica guida lineare con blocco compatto

Tipo cinghia Poliuretan HTD-5M-17

Numero denti puleggia 30

Diametro 47,75 mm
Movimento lineare per rotazione 180 mm
Temperatura operativa -20/ +60 gradi
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